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MITS — multifunkcionala inteligenta transporta
sistémas punkta tehnologija

t.i. Risinajums satiksmes droSibas un efektivitates uzlaboSanai.
Modulars multifunkcionals punkts, kas sanem dazadu sensoru
datus, veic informacijas sapludinasanu un analizi, ka art pienem
|Emumus par talako ricibu.

* Neinvazivi

« Zemas izmaksas

* Drosi

» Reala laika darbiba

Svarigas 1pasibas: &




Grupa MITSView —
sistémas arhitektira
un komunikacijas




Daudz dati janogada istajas vietas 1staja laika




Nelielas kludas vai aiztures var izraisit nopietnas
sekas




Kadai jabut arhitektdrai?

» DroSai pret sistémas klimém un iesaistito iekartu defektiem
 JanodroSina vismaz minimala funkcionalitate reala laika
» Sadalitai - atseviSkas sistémas dalas var pievienot un atvienot darba laika

 Janodrosina sensoru un kameru datu savakSana sinhronizétos laika solos veidojot
satiksmes modeli katra laika bridi, atbalstot galvenas sistémas funkcijas.



Galvenas sistémas funkcijas

Automasinu uzskaite

Automasinu klasifikacija

Satiksmes plismas analize reala laika

Bistamu situaciju noteikSana

Satiksmes reguléSana un atbildigo iestazu bridinasana
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Divas galvenas sistems sastavdalas

*Sistémas kodols
* NodroSina modularu sistémas pamata darbibu un centralas funkcijas:

« Konfiguracija
« Datu glabasana

Sazina starp fiziskajam iekartam (kodoliem)

Sargsuna apaksSsistema

Datu rezerves kopijas

Datu izsniegSana péc pieprasijuma sisteémas moduliem

« Atrodas katra no sistémas fiziskajam iekartam

*Sistémas moduli

 Lauj atsevisku funkcionalitati izstradat darba grupai, kurai nav pilnas
informacijas par kopégjo sistémas arhitekttru — var piesaistit
specializétakus izstradatajus

* NodroSina specifisku funkcionalitati, pieméram:
» Datu savakSana no sensoriem (video u.c.)
» Aktuatoru darbinasana (luksofori u.c.)
« Datu apstrade (numura noteikSana no attéla, auto noteikSana

apvienojot vairaku modulu rezultatus u.c.)

« Servisa funkcijas (datu nosutisana atbildigajiem dienestiem u.c.)
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Sisteémas kodoli

» Atrodas uz katras fiziskas iekartas, ieslédzot sistému nodibina datu apmainas tiklu

* Visi moduli uzsakot darbu piesakas pie “vietéja” sistemas kodola

» Dati no moduliem tiek saglabati vairakos sisteémas kodolos caur replikacijas apakssistému

Uz modula datu pieprasijumu viet&jais sisttmas kodols sniedz atbildi ar svaigakajiem datiem
sistéma kopuma.

» Ja kada sistémas dala partrauc stradat, paréja ir spéjiga turpinat, paraléli méginot atjaunot pilnu
darbibu un zinojot atbildigajiem dienestiem

« NodroSina centralizétus laika zimogus visiem datiem, lai dazadie moduli varétu sinhronizét savu
darbu

» Sadala sisteémas noslodzi pa nenoslogotakajam fiziskajam sistémas iekartam
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Sistémas moduli

» Sanem, apstrada un atgriez datums
» Datu avoti var bt sensori (vide) vai citu modulu izvaddati
* Modulu izstradatajiem nepiecieSams tikai zinat interfeisu ar sistému (ievades un izvades datus),
» Specifiski modulu pieméri (jau iepriekS minéti):
Automasinu numura zimju atraSana attela
Atrastas numura zimes teksta atpaziSana
Sensoru datu savakSana
Automasinu skaitiSana un klasifikacija no video attéla
Negadijumu noteikSana
Video saglabasana un nosutisana atbildigajiem dienestiem péc negadijuma
Zinojumu satiSana atbildigajiem dienestiem (SMS)
Pasaules modela buvéSana apkopojot paréjos datus
Lémumu pienemSana balstoties uz pasaules modeli
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Secinajumi
» Sadalitas arhitektlras risinajumam ir priekSrocibas reala laika sistémas, kuras nepiecieSama kltdu
noturiba
* Loti svarigs ir laika sinhronizacijas jautajums
» Ar esoSajam sistémas fizisko iekartu jaudam atrdarbiba ir pietieckama sisteémas reala laika darbibas
nodrosSinasanai.

Sikak iepazities ar sistémas arhitekttru var IEEExplore atrodamaja raksta:
Nesenbergs, K.; Selavo, L., "A distributed data processing architecture for real time
intelligent transport systems," Informatics and Applications (ICIA),2013 Second
International Conference on , vol., no., pp.155,160, 23-25 Sept. 2013

Saite: http://ieeexplore.ieee.org/stamp/stamp.jsp?tp=&arnumber=6650248&isnumber=6650219
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http://ieeexplore.ieee.org/stamp/stamp.jsp?tp=&arnumber=6650248&isnumber=6650219

Paldies par uzmanibu!
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