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Izmantotie sensoru veidi
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● Magnētiskā lauka sensori

● Siltuma sensori (PIR)

● Skaņas sensori (mikrofoni, mikrofonu matricas)

● Lāzera sensori

● Laika apstākļu sensori, rezonanses kontūrs



Magnētiskā lauka sensori
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� Sensori tiek novietoti abās brauktuves pusēs

Priekšrocības

� Pret ceļa segumu neinvazīvs risinājums

� Mobils risinājums

� Viegli apkalpojams

Trūkumi

� Ierobežotas transporta līdzekļu klasifikācijas           
  iesējas (vieglais smagais trsp.līdz)

� Neprecīza ātruma noteikšana









Magnētiskā sensoru mote - rezultāti
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Lāzera sensors

● Lāzera attāluma mērītājs SICK DT-35

● Transporta līdzekļu klasifikācija

● Datu apstrāde realizēta mikrokontrolierī
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Smagais trsp.

Vieglais trsp.līdz.



Pasīvie siltuma sensori (PIR)

● Novietojams virs brauktuves vai brauktuves malā uz masta

● Detektē kustībā esošus transporta līdzekļus

● Nevar veikt transporta līdzekļu klasifikāciju

● Viendimensijas Frenela lēca

● Mote ietver analogo un ciparu daļu

● Uz MITS punktu sūta informāciju par notikumu

● Datu sūtīšana izmantojot Nordic NRF9E5 raiduztvērēju
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Automašīnu detektēšana izmantojot akustiskos sensorus

● Kustības rezultātā rodas troksnis, kurš sastāv no riepu, 
dzinēja, virsbūves aerodinamikas skaņas

● Izmantojot mikrofonu masīvu tiek veikta skaņas signālu 
ierakstīšana

● Signālu apstrāde realizēta reālā laika sistēmā izmantojot 
ARM CortexM4F procesoru

● Darbojas kā autonoms risinājums bez datora 
nepieciešamības

● Tiek veikta automašīnu skaitīšana un kustības virziena 
noteikšana

● Operatīva transporta līdzekļa detektēšana balstoties uz 
jaudas spektrālā blīvuma analīzi
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Rezultāti



Laika apstākļi

● Netiešā mērīšanas metode

● Brauktuves temperatūra (bezkontaktu sensors)

● Brauktuves stāvoklis – rezonanses kontūrs

● Laika apstākļi (t, spiediens, mitrums, vējš, lietus) – Weatherboard   

   risinājums
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