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Motivacija

NepiecieSamiba efektivak izmantot esosos celus
Merkis - dot ieguldijumu satiksmes optimizéSana un drosibas uzlabosana

Automasinu skaita izmainas un prognoze
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http://e2af.com/trend/090113_p1.shtml

http://sideth.com/cameras-set-up-to-
navigate-capital % E2%80%99s-traffic-jams/

!
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http://www.telegraph.co.uk/travel/travelnews/6408123/Drive
rs-face-chaos-as-15-million-cars-on-road-for-half-term.html



Esosie risinajumi

* Nelielas kadra dalas
apstradasana — virtualo
detektoru veidoSana:

 Tiek izmantoti dazadi no atteliem
ieglustami parametri:




Video apstrades algoritms

Celam perpendikulara detektéjosa linija

Tiek izmantota kustibas atklasana un fona uzkrasana dazadiem parametriem
Automasinam, kas Skérso liniju, tiek izveidoti atbilstosi intervali, kad masina pamet
liniju — intervals tiek slégts

Var lietot pie nenoteikta, mainiga brauksanas joslu virziena un skaita




Kustibas atklasana — intervalu veidosana

 Tiek ieguta detektéjosas linijas blakus kadru starpibas absoltta vertiba, kas talak
tiek sliekSnota. Baltie pikseli péc sliekSnoSanas norada uz kustibas esamibu uz
linijas. Atbilstosi kustigajiem objektiem uz linijas tiek izveidoti intervali.

Vairaku liniju izmantosana:
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Fona uzkrasana - intensitate

* Linijas apgabaliem, kas neietver intervalus, tiek atjaunots tukSam celam atbilstosais
fons

Fe=a b, +(1-a)-S

F — fona piksela intensitate
S — 31 briza kadra piksela intensitate

o — fona pielagosanas atrums



Fona uzkrasana - robezas




Fona uzkrasana - krasas




Adaptiva sliekSnu atrasana

Tiek lietota Otsu metode, ar kuru
atrastais slieksnis sadala attela
histogrammu tadejadi, ka abu pusu
pikselu dispersiju summa ir
minimala:

Pikselu skaits

2_ . 2 .
c,=W,-c,+W, .o,

W, — prieksplana pikselu skaits
W; — fona pikselu skaits

opz — prieksplana pikselu dispersija
o> — fona pikselu dispersija

0,2 — svarotu dispersiju summa

Pikselu vertiba



Masinu skaitisSana, papildinajumi

Sledzot intervalu, ja tas ir plataks par noteiktu vertibu, ka ari pastavejis ilgak par
uzstaditu kadru skaitu, tiek atklata automasina

Istenota atseviski aizklasanas gadijumu atklasana

Tiek atklata strauja kameras izkustésanas, lai noteiktu gadijumus, kad uzkratie foni
ir kluvusi neaktuali

Aptuvena masinu atruma noteikSana



Video apstrades algoritms

Algoritma demonstracija
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Testu rezultati

Kladas

Video Realais | Atklatais — SkaitiSanas
masinu skaits | masinu skaits | A 1laganas IZS%I\E;[: ka Citas precizitate
a) 100 105 5 95.2%
b) 100 105 4 1 95.2%
C) 100 100 3 3 100%
d) 77 71 7 3 2 91.5%
€) 42 44 P 95.5%
f) 48 46 2 95.7%
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Nakotnes perspektivas

Sarkanas luksofora gaismas neievéroSanas gadijumu atklasana
Vairaku liniju izmantosana plasaka cela apgabala apzinasanai
Atruma noteik3ana, stavo$u automasinu atklasana

Satiksmes negadijumu konstatésana

Automasinu atklasana naktis

Automasinu klasificésana

Enu atkladana
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